This Page Is Inserted by IFW Operations 
and is not a part of the Official Record 



BEST AVAILABLE IMAGES 



Defective images within this document are accurate representations of 
the original documents submitted by the applicant. 

Defects in the images may include (but are not Hmited to): 



BLACK BORDERS 

TEXT CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 
FADED TEXT 
ILLEGIBLE TEXT 
SKEWED/SLANTED IMAGES 
COLORED PHOTOS 

BLACK OR VERY BLACK AND WHITE DARK PHOTOS 
GRAY SCALE DOCUMENTS 



IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 



As rescanning documents will not correct images, 
please do not report the images to the 
Image Problem Mailbox. 



I Befri JohFso^^ Abstract.doc 



,Pagell 



DE 42 42197 C1 

Abstract : 

The control system has sensors at distributed sites which provide signals for the control function. The 
sensors are connected together by a communication line. The actual status of the sensors are 
repeatedly polled In series within a polling period resulting from the sampling period. 
The polling of all sensors requires a polling time which is less than the polling period. Event conditional 
communication is permitted during an event time of the polling period. The communications line carries 
end signals to end the event time. The event conditional communication is blocked and a polling 
corresponding to the polling frequency is ensured. 

ADVANTAGE - Permits event conditional communication during time in polling period which Is not 
necessary for polling. 
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@ Verfahren zum Betrieb eines Reglersystems mtt einer Mehrzahl von Sensoren/Aktoren 



(§) Bei einem Verfahren zum Betneb eines Reglersystems mit 
einer Mehrzahl von Sensoren/Aktoren (2), die an verteilten 
Orten Signale fur die Regelungsfunktlon bereitstelten bzw. 
Regler-Teitaufgaben auefuhren und miteinander Dber eine 
Kommunikationsteitung (3) verbunden sind, in dem der 
aktuelle Status der Sensoren/Aktoren (2) wiederholt seriell 
innerhaib einer sich aus einer Abtastfrequenz ergebenden 
Abfrageperiode (tp^fio^) abgefragt wird (Polling), wobef die 
Abfrage aller Sensoren/Aktoren (2) eine Abfragezert (Tpofi) 
benotigt die kurzer als die Abfrageperiode (tpg^pj ist, laBt 
sich innerhalb einer Abfrageperiode (t^^^; sowohl das 
Polling als auch eine ereignisbedingte Kommunikation da- 
durch srcherstellen, dali wahrend einer Zeitdauer (Eventzeit) 
der Abfrageperiode (tp^rig^) ereignisbedingte Kommunikatio- 
nen (S) zugelassen werden und dal^ zur Beendigung der 
Eventzeit die Kommunikationsleitung (3) mit Beendigungssi- 
" gnalen (Mess.Event.Ende) belegt werden und so die ereig- 
I nisbedingte Kommunikation (S) blockieren und ein der 
Abfragefrequenz entsprecliendes Polling sicherstelten. 
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Beschreibung Polling-Zyklen ist dabei ntcht vorgesehen. 1st die Aktua- 

lisiening der Zustandsdaten innerhalb eines maximalen 

Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Betrieb ei- Zeitintervails far ein System von Bedeutung, ist dieser 
nes Reglersystems mit einer Mehrzahl von Sensoren/ bekannte Regler nicht verwendbar. 
Aktoren, die an verteilten Orten Signale fflr di Rege- 5 Bei einem erfindungsgemaBen Verfahren der ein- 
lungsfunktion bereitstellen bzw. Regler-Teilaufgaben gangs erwahnten Art w rden wahrend einer Zeitdauer 
ausfdhren und miteinander Ober Kommunikationslei- (Eventzeit) der Abfrageperiode ereignisbedingte Kom- 
tungen verbunden sind, in dem der aktuelle Status der munikationen zugelassen und zur Beendigung der 
Scnsoren/Aktoren wiederholt serieil innerhalb einer Eventzeit die Kommunikationsleitung mit einem Been- 
sich aus einer Abtastfrequenz ergebenden Abfragepe- 10 digungssignal so belegt, daB die ereignisbedingte Kom- 
riode abgefragt wird (Polling)^ wobei die Abfrage an munikation blockiert und ein der Abfragefrequenz ent- 
Sensoren/Aktoren eine Abfragezeit bendtlgt, die kQrzer sprechendes Polling sichergestellt wird. 
als die Abfrageperiode ist Der der ErHndung zugrundeliegende Gedanke be- 

Regelungsaufgaben auch komplizierterer Art werden steht darin, wahrend der ffir das Polling nicht bendtigten 
QbKcherweise mit Hiife eines zentralen Reglers ausge- 15 Zeit der Abfrageperiode ereignisbedingte Kommunika- 
fOhrt HierfOr sind viele, ggf. jeweils sehr lange Sensor- tionen zuzulassen und sicherzustellen, daB diese ereig- 
und Aktorleitungen erforderlich. nisbedingten Kommunikationen so rechtzeitig enden, 

Es ist bekannt, solche konzentriert aufgebauten Reg- daB ein vollst^ndiges Polling wahrend der betreffenden 
ler zunehmend in verteilte Systeme zu flberfflhren, in Abfrageperiode mSglich ist und das Polling fOr die nSch- 
denen die verteilten Intelligenzen z. B* uber ein Netz 20 ste Abfrageperiode rechtzeitig beginnen kann. Erfin- 
miteinander kommunizieren. Hieraus ergibt sich eine dungsgem^B wird daher ein Beendigungssignal erzeugt, 
Verlagerung der ursprOnglich konzentrierten Prozes- daB die ereignisbedingte Kommunikation auf die zur 
sorleistung auf dezentrale, ggf. intelligente Netzwerk- Verfiigung stehende Eventzeit begrenzt und sicherstellt, 
knoten mit jeweils nur kurzen Signalleitungen zu den daB keine Restkommunikadon Qber die zur VerfQgung 
jeweiligen ProzeBsensoren und/oder Aktoren. 25 stehende Eventzeit hinaus erfolgt 

Auch bei einem solchen verteilten System ist es erfor- In einer ersten AusfOhrungsform der Erfindung wird 
derlich, die zu bedlenenden Sensor- und Aktorsignale wShrendjeder Abfrageperiode zun^chst das Polling ab- 
m5glichst in einer festen Abfrageperiode abzufragen. geschlossen. Danach steht der Rest der Abfrageperiode 
Dabei ist nach dem Shannon-Theorem die Abfragerate fiir ereignisbedingte Kommunikationen zur Veif ilgung, 
wenigstens zweimal so groB wie die maximale Grenz- 30 wobei jedodi das Beendigungssignal rechtzeitig vor 
frequenz der zu behandehiden Systemsignale zu wShlen. dem Ende der Abfrageperiode ausgesandt wird, um si- 
In einem verteilten System kann diese Abfrage mit Hilfe cherzustellen^ daB keine Kommunikation in die nftchste 
eines einzeinen Masterknotens gesteuert werden. Es ist Abfrageperiode hinein erfolgt 
aber auch mftglich, eine derartige Abfrage in einem In einem Netzwerk, in dem bei koUidierenden Sende- 
Multimastersystem vorzunehmen oder die Abfrage ggf. 35 wOnschen die Entscheidung, welches Signal Uber die 
auch von Slaveknoten durchfflhren zu lassen. Kommunikationsleitung Qbertragen wird, mit Hilfe ei- 

Insbesondere in einem verteilten System besteht das ner dem Signal zugeordneten Prioritat erfolgt, kdnnen 
BedQrfnis, ereignisbedingte Konmiunikadonen zuzulas- in der ersten AusfOhrungsform Pollingslgnale als Signa- 
sen, die beispielsweise kritische Bereichsiiberschrei- le mit hSherer Prioritat als eine ereignbbedingte Kom- 
tungserkennungen, Not-Aus-Signale o. dgl Obertragen 40 munikation ausgesandt werden. Es ist aber auch mOg- 
und eine sofortige Reakdon des Systems wQnschens- lich, daB alle Teilnehmer des Netzes wissen, wie viele 
wert machen. Bei konzentrierten ProzessorlOsungen for Pollingsi^iale ausgesandt werden mfissen, bzw. ftir eine 
Regler ist es bekannt, derartige Signale als Interrupt fdr entsprechende Zeit ffir eine ereignisbedingte Konununi- 
den Reglerprozessor auszubOden. Bei verteilten Syste- kation blockiert sind. Eine weitere Mdglichkeit besteht 
men ist eine derartige Interruptfunktion nicht ohne wei- 45 darin, mit dem Ende des Pollings ein Steuersignal — ggf. 
teres realisierbar. mit einer hohen Prioritat — auszusenden, das den Be- 

Aus Magin/WQchner Digitale ProzeBIeittechnik, ginn der mdglichen ereignisbedingten Konmiunikation 
WQrzburg 1987, Seiten 105 bis 125 ist es bekannt, Abfra- kennzeichnet 

gen Qber einen Bus durch ein Bussteuergeratzusteuem. In einer zweiten AusfOhrungsform der Erfindung 
In einem Zeitfenster wird eine Abfrage an die Teilneh- 50 wird wahrend der Abfrageperiode eine Unterbrechung 
mer gestartet, und vom Bussteuergerat Antworten sen- des Pollings durch eine ereignisbedingte Kommunika- 
dewilliger Teilnehmer empfangen. Die Buszuteilung er- tion zugelassen und das Beendigungssignal so rechtzei- 
folgt fOr den sendewlliigen Teihehmer hdchster Priori- tig vor dem Ende der Abfrageperiode ausgesandt, dafi 
tat Nach DurchfOhrung des Datenverkehrs wird die biszumEndeder Abfrageperiode der Rest der Abfrage- 
Kommunikation mit einem anderen Teilnehmer ermdg- 55 zeit zur VerfOgung steht Dies hat zur Folge, daB das 
licht Offenbart ist altemativ eine zyklische Abfrage von Polling innerhalb einer Abfrageperiode jederzeit durch 
Ist-Werten, die gesammelt werden und zu einem Stellsi- ereignisbedingte Kommunikationen unterbrochen wer- 
gnal ausgewertet werden kdnnen. Eine Reaktion des den kann, wobei allerdings fOr die ereignisbedingten 
Systems auf besondere Ereignisse ist nur in dafOr vorge- Kommunikationen eine maximale Gesamtzeit uinerhalb 
sehenen Zeitabschnitten mfiglich. eo der Abfrageperiode zur VerfOgung steht und das Been- 

Aus ''Elektronik'' 1983, Seiten 47 bis 52 ist ein Mehr- digungssignal die ereignisbedingte Kommunikation so 
Prozessor-Regler bekannt, bei dem Rechner Qber Inter- rechtzeitig vor dem Ende der Abfrageperiode unter- 
upt-Befehle zyklisch mit den verschiedenen Sensoren/ bricht, daB bis zum Ende der Abfrageperiode der Rest 
Aktoren kommunizieren und Aufgaben verteilen. Dabei der Abfragezeit zur VerfOgung steht In dieser Ausfflh- 
entsteht eine variable Zykluszeit DarOber hinaus gibt es 65 rungsform ist s bei dem auf Pri ritaten gegrOndeten 
ereignisgesteuerte Tasks, die mit hdchster Prioritat Kollisionsentscheidungsmechanismus zweckmaBig, 
Qbermittelt werden* Ferner sind von der Uhrzeit be- wenn ereignisbedingte Kommunikationen mit einer h5- 
stimmte Tasks realisierbar. Die Einhaltung bestimmter heren Priorit&t als Pollingslgnale ausgesandt werden 
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und wenn das Beendigungssignal mit einer hdheren 
Prioritat als die ereignisbedingten Kommunikationen 
ausgesandt wird und die Aussendung von ereignisbe- 
dingten Kommunikationen ffir den Rest der Abfragezeit 
w^rend einer Abfrageperiode blockiert 

Selbstverstindlich ist es in einer weiteren Ausfuh- 
rungsform mdglich, wdhrend einer Abfrageperiode zu- 
n^chst die ereignisbedingte Kommunikation zuzulassen 
und rechtzeitig vor dem Ende der Abfrageperiode 
durch das BeendigungssignaJ die ereignisbedingte Kom- 
munikation zu stoppen, so daB das komplette Polling 
vorgenommen werden kann. 

In alien Ausfuhrungsformen ist es zweckm^Big, wenn 
das Beendigungssignal kontinuierlich wiederholt begin- 
nend mit einem Abstand vom beabsichtigten Ende der 
Eventzeit ausgesandt wird, der wenigstens dem im Reg- 
lersystem l£Lngstmdg!ichen Kommunikationssignal zu- 
zOglich der LSnge des Beendigungssignals entspricht 
Dabei kann es geschehen, daB die Kommunikationslei- 
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maB zur Durchfuhrung von ereignisbedingten Kommu- 
nikationen S ausgenutzt wird Die ereignisbedingten 
Kommunikationen konnen unterschiedliche Dauem 
aufweisen. Die langstmdgliche Dauer der ereignisbe- 
dingten Kommunikation ist mit TkSEvent max bezeichnet 
Damit eine eventbedingte Kommunikation S nicht Qber 
die Grenzen der Abfrageperiode hinaus stattHndet, wird 
ein Beendigungssignal Mess.EventEnde ausgesandt, 
und zwar mit einem zeitiichen Abstand vom Ende der 
Abfrageperiode tpcnod, der der Lange der maximalen 
ereignisbedingten Kommunikation TxSevent max zuzug- 
lich zweimal dem Beendigungssignal Mess.EvenLEnde 
entspricht Dadurch ist sichergestellt, daB in jedem Fall, 
also auch bei einer koilidierenden Aussendung einer er- 
eignisbedingten Konmiunikation am Ende der fQr die 
Aussendung der ereignisbedingten Kommunikationen 
maximalen Eventzeit tevent max jedenfalls die letzten bei- 
den Beendigungssignale Mess.EventEnde auf der Kom- 
munikationsIeitung3 ubertragen und dadurch von alien 



tung durch ein unmittelbar vorher ausgesandtes Kom- 20 Slaveknoten 2 empfangen werden. Dargestellt ist der 



munikationssignal belegt ist Fur die LSnge des Kommu- 
nikationssignais kann daher das Beendigungssignal 
nicht Qbertragen werden. Wegen des gen^ten Ab- 
stands der initiierten Aussendung der Beendigungssi- 
gnale ist aber sichergestellt, daB auch im ungfinstigsten 
Fall ein Beendigungssignal nach dem Kommunikations- 
signal Qber die Kommunikationsleitung Qbertragen und 
von alien Sensoren/Aktoren empfangen wird 

Ist die Verarbeitungszeit der Sensoren/Aktoren fOr 



beschriebene Vorst case", in dem ein ereignisbedingtes 
Signal maximale Lange TxSevent max gerade noch vor 
dem Beginn des Aussendens der Mess^EventEnde Si- 
gnale ausgesandt worden ist In diesem worst case findet 
25 noch die Obertragung zweier Beendigungssignale 
Mess.EventEnde statt Im Normalfall wird vor dem En- 
de der Abfrageperiode Tperiod eine hohere Anzahl von 
• Mess.EventEnde Signalen ausgesandt, die ereignisbe- 
dingte Signale blockieren. Die Aussendung des letzten 



das Beendigungssignal nicht zuvemachlissigen, kann es 30 Beendigungssignals Mess.EventEnde hat lediglich die 



zweckmSBig sem, den Abstand fQr die beginnende Aus- 
sendung des Beendigungssignals um ein weiteres Been- 
digungssignal zu vergroBem, um den Sensoren/Aktoren 
eine Verarbeitungszeit fQr das Beendigungssignal fOr 
die Dauer eines weiteren ausgesandten Beendigungssi- 
gnals zu verschaffen. 

Die Erfindung soil im folgenden anhand von in der 
Zeichnimg dargestellten AusfQhnmgsbeispielen naher 
erlS.utert werden. Es zeigen: . 

Fig. 1 ein verteiltes System von mehreren Knoten 
eines Netzwerks mit einem einzigen Masterknoten, 

Fig. 2 eine schematische Darstellung der Zeitorgani- 
sation innerhalb einer Abfrageperiode, in der zun^chst 
das Polling komplett durchgefuhrt wird 
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Funktion, vor dem Ende der Abfrageperiode tperiod si- 
cfaerzustellen, daB alle Sensoren/ Aktoren das vorherge- 
hende Beendigungssignal Mess^ventEnde empfangen 
und verarbeitet haben, wobei fur die Verarbeitung eine 
Zeit tproz an genommen worden ist, die geringer als die 
Dauer des Beendigimgssignals Mess.EventEnde ist 
Trifft diese Voraussetzimg nicht zu, muB ggf. die maxi- 
male Eventzeitperiode tevent max um ein weiteres Been- 
digungssignal Mess^ventEnde verkQrzt werden. 

Wenn bei koilidierenden SendewQnschen eine Ent- 
scheidung aufgrund der PrioritSt der koilidierenden 
Sendesignale erfolgt, 1st es fur den in Fig. 2 dargestellten 
Fail zweckm&Big, die Pollingsignale Poll Slavei mit einer 
hdheren Priorit&t als die ereignisbedingten Signale S 



Fig. 3 eine schematische Darstellung der zeitiichen 45 auszusenden. Die Beendigungssignale Mess.EventEnde 

Organisation innerhalb einer Abfrageperiode^ in der das haben ebenfalls eine hohere Prioritat als die ereignisbe- 

Polling durch ereignisbeduigte Kommunikationen un- dingten Signale S. 

terbrochen werden kann, In einem CAN-Netz ist die maximale Konununika- 

Fig. 4 eine schematische Darstellung der Mdglichkei- tionslange eines ereignisbedingten Signals etwa dreimal 

ten, das verteilte System gem^ Fig. 1 mit mehreren 50 so lang wie ein minimal langes Signal, wie es beispiels- 

Masterknoten durchzufOhren Oder Slaveknoten zu Ma- weise zur Kodierung des Beendigungssignals 

sterknoten werden zu lassen. Mess.Event^nde verwendet wird Der Abstand des Be- 

Flg. 1 zeigt einen Masterknoten 1 und mehrere Sla- ginns der Aussendung der Beendigungssignale von dem 

veknoten 2, die Aktoren/Sensoren eines verteilten Reg- Ende der Abfrageperiode Tperiod betrSgt daher etwa 

lersystems darstellen und Qber eine Kommunikations- 55 funfmal die LSnge des kOrzesten Signals, also beispiels- 



leitung 3 miteinander verbunden sind Schematisch ist 
angedeutet, daB die Sensoren/Aktoren 2 zur Steuerung 
eines Heizungssystems dienen und mit einer Tempera- 
turmeBeinrichtung, einer Heizungssteuening und einem 
Heizkessel zugeordnet sind 

In einem derartigen System wird der Masterknoten 1 
die Zusttode der Slaveknoten 2 regelm§Big abh^gen» 
also ein sogenanntes Tolling" vornehmen. 

In Fig. 2 ist gezeigt, daB w^end einer Abfrageperio- 
de tperiod zun^chst die Abfragesignale (Poll Slavei) aus- 
gesandt werden, bis die Abfragezeit (tpoii) beendet ist 
Da die Abfragezeit tpou kleiner ist als die Abfrageperio- 
de tperiod entsteht eine Restzeit tuue, die erfindungsge- 



weise fOnfmal die LMnge des Beendigungssignals 
Me$s.EventEnde. 

Fig. 3 zeigt ein anderes AusfQhrungsbeispiel in dem 
die Pollingsignale durch ereignisbedingte (eventdriven) 
GO Signale unterbrochen werden kdnnen. Dabei ist es er- 
forderlich, daB festgestellt wird, wieviele Pollingsignale 
noch ausgesandt werden mQssen, um das vollst^dige 
Polling vorzunehmen. Nach dieser Feststellung richtet 
sich der Anfangszeitpunkt fur die Beendigungssignale, 
65 die auf der Kommunikationsleitung 3 sicherstellen, daB 
kerne stdrenden Signale mehr auftreten und die restli- 
chen Pollingsignale vor dem Ende der Abfrageperiode 
tperiod ausgesandt werden. Das Abfragen der aktuellen 
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Daten der Sensoren/Akt ren 2 erfolgt somit zwar im- 
mer innerhalb einer Abfrageperiode tpenod* jedoch zeit- 
lich ggf. unregelm^Big. Um die Abfragen selbst zeitlich 
regelmaBig durchzufilhren und damit die Abtastfre- 
quenzbedingungen fQr jeden Fall genau einzuhahen, 5 
kann es zweckm&Big sein, daB die Slaveknoten 2 die ' 
entsprechenden Wcrte mit einer intemen Uhr zu festge- 
legten Zeitpunkten innerhalb der Abfrageperiode tperiod 
feststellen und bis zur Abfrage durch den Master niit 
Hiife eines Pollingsignals speichern. 10 

Fig. 4 verdeutlicht, daB das crfindungsgemaBe Ver- 
fahren auch mit mehreren Masterknoten 1 durchfQhr- 
bar ist und daB auch Slaveknoten 2 hinsichtlich der Be- 
endigung der Eventzeit t«vent max Masterfunktionen 
abernehmen kdnnen. Stelit ein Slaveknoten fest, daB 15 
nur noch wenig mehr als die Restzeit fQr die Beendigung 
des Pollings innerhalb einer Abfrageperiode tpcriod zur 
Verfflgung steht, wird er rechtzeitig das Beendigungssi- 
gnal aussenden. Das gleiche kSnnten die anderen Sla- 
veknoten 2 ebenfalls tun. Effektiv wird die Aussendung 20 
des Beendigungssignals von dem Master- oder Slavek- 
noten 1, 2 vorgenommen, dessen interne Uhr als erste 
den kntischen Zustand fQr das Erreichen der bendtigten 
Restzeit zur Durchfiihrung des Rest-Pollings anzeigt 

Das erHndungsgemftBe Verfahren ist somit variabel 25 
fflr alle Arten von Netzwerken (single-master, multi- 
master, flyingmaster eta) einsetzbar. 

PatentansprQche 

30 

1. Verfahren zum Betrieb eines Reglersystems mit 
einer Mehrzahl von Sensoren/Aktoren (2), die an 
verteilten Orten Signale fQr die Regelungsfunktion 
bereitstellen bzw. Regler-Teilaufgaben ausfuhren 
und miteinander Qber eine Kommunikationsleitung 35 
(3) verbunden sind, in dem der aktuelle Status der 
sensoren/Aktoren (2) wiederholt senell mnerhalb 
einer sich aus einer Abtastfrequenz ergebenden 
Abfrageperiode (tpcriod) abgefragt wird (Polling), 
wobei die Abfrage aller Sensoren/Aktoren (2) eine 40 
Abfragezeit (Tpow) bendtigt, die kOrzer als die Ab- 
frageperiode (tperiod) ist, dadurch gekennzeicfanet, 
daB w^end einer Zeitdauer (Eventzeit) der Ab- 
frageperiode (tperiod) ereignisbedingte Konmiuni- 
kationen (S) zugelassen werden und daB zur Been- 45 
digung der Eventzeit die Kommimikationsleitung 
(3) mit Beendigungssignalen (Mess^EventEnde) be- 
legt werden und so die ereignisbedingte Konununi- 
kation (S) biockieren und ein der Abfragefrequenz 
entsprcchendes Polling sichersteilen. 50 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB wihrend jeder Abfrageperiode (tpe. 
riod) zun§chst das Polling abgeschlossen wird und 
daB das Beendigungssignal rechtzeitig vor dem En- 
de der Abtastperiode (tpcriod) ausgesandt wird 55 

3. Verfahren nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Pollmgsignale als Signale mit hd- 
herer Prioritftt als eine ereignisbedingte Kommuni- 
kation ausgesandt wird. 

4. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- go 
zeichnet, daB wfthrend der Abfrageperiode (tpcriod) 
eine Unterbrechung des Pollings durch eine ereig- 
nisbedingte Kommunikation (S) zugelassen wird 
und daB das Beendigungssignal so rechtzeitig vor 
dem Ende der Abfrageperiode (tperiod) ausgesandt es 
wird, das bis zum Ende der Abfrageperiode (tperiod) 
der Rest der Abfragezeit (tpoo) zur Verf Qgung steht 

5. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 



197 CI 

6 

zeichnet, daB ereignisbedingte Kommunikationen 
(S) mit einer hdheren Prioritat als Pollingsignale 
ausgesandt werden und daB das Beendigungssignal 
mit einer hdheren Prioritat als die ereignisbeding- 
ten Kommunikati nen ausgesandt wird und die 
Aussendung von ereignisbedingten Kommunika- 
tionen fflr den Rest der Abfragezeit (tpou) wahrend 
einer Abfrageperiode (tperiod) blockiert 

6. Verfahren nach einem der AnsprQche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Beendigungssi- 
gnal (Mess.EventEnde) kontinuieriich wiederholt 
beginnend mit einem Abstand vom beabsichtigten 
Ende der Eventzeit ausgesandt wird, der wenig- 
stens dem im Reglersystem langstmdglichen Kom- 
munikationssignal (TxSevem max) zuzOglich der Lan- 
ge des Beendigungssignals (Mess.EvenLEnde) ent- 
spricht 

7. Verfahren nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der zeitliche Abstand vom beabsich- 
tigten Ende der Eventzeit wenigstens dem langs- 
tmdglichen Kommunikationssignal (txSevent max) 
zuzQglich zweimal der Lange des Beendigungssi- 
gnals (Mess^ventEnde) entspricht 
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